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Roborock Qrevo S

Robot Elektrikli SUpurge Kullanim Kilavuzu

Bu Urund kullanmadan dnce, diyagramlarin yer aldig 1 bu kullanim kilavuzunu

dikkatlice okuyun ve ileride bas vurmak Gzere uygun s ekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgileri
UYARI

Yalnizca roborock EWFD24LRR yerles tirme istasyonuyla kullanim igindir.
Urtin kullanilmadig inda, temizlik veya bakim yapilmadan éce Grtin mutlaka kapatilmali ve fis i prizden ¢ekilmelidir.

Elektrik ¢arpmasi riskini azaltmak icin bu cihazda polarize bir fis bulunmaktadir (bir bigak dig erinden daha genis tir). Bu fis , polarize bir prize yalnizca tek yinde
takilabilir. Fis prize tam oturmuyorsa fis i ters ¢evirin. Hala uymuyorsa, uygun prizi takmasi igin yetkili bir elektrikgiye bas vurun. Fis i hicbir s ekilde deg is tirmeyin.

DI KKAT

Dig er cihazlarin kablolarini temizlenecek alanin dis ina yerles tirin.

Elektrikli sipurgeyi bebek veya ¢ocug un uyudug u bir odada galis tirmayin.

Temizlenecek zeminde yanan mumlarin veya kirilabilir nesnelerin bulundug u bir alanda elektrikli stiptrgeyi ¢alis tirmayin.

Elektrikli siplrgenin yanlis likla carpabileceq i veya garpabileceg i mobilyalarin zerinde yanan mumlarin bulundug u bir odada elektrikli sipurgeyi calis tirmayin.
Cocuklarin elektrikli sipurgenin tizerine oturmasina izin vermeyin.

Robotu dikey tampon, Ust kapak, yan firca veya tampon kullanarak tas imayin. Bag lanti birimi tabanini, su deposu kollarini veya toz haznesi kapag ini kaldirarak
bag lanti birimini hareket ettirmeyin.

Bag lanti birimini ates ten, isidan ve sudan uzak, sert, diiz bir zemine yerles tirin. Robotun havada asili kalabileceg i dar alanlardan veya yerlerden kaginin.

Bu Uriin, 8 yas ve Uzeri ¢ocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri azalmis veya deneyim ve bilgi eksiklig i olan kis iler tarafindan, kendilerine Grinin
glvenli bir s ekilde kullaniminailis kin denetim veya talimat verilmesi ve tehlikelerin anlas Imasi durumunda kullanilabilir. dahil olmus . Cocuklar Grinle
oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi g&zetimsiz ¢ ocuklar tarafindan yapilmamalidir.

Pili veya s arj Unitesini sékmeyin, onarmayin veya deg is tirmeyin.
Bag lantiistasyonu gd gurdltuli sag anak yad 15 lara maruz kalabilecek veya voltajin dengesiz oldug u bir alana yerles tirildiyse koruma tlemleri alin.
Robotu ve dock'u durulamayin.

Urtinii yalnizca Kullanim Kilavuzuna uygun olarak kullanin. Amacina uygun olmayan kullanimdan kaynaklanan her tiirlii kayip ve hasar kullaniciya ait olacaktir.
Temizlemeden dnce ¢ kovasinin, yikanabilir filtrenin, toz torbasinin, yan firganin, paspas bezlerinin, ana fircanin ve ana firga kapag inin yerine takildig indan

emin olun.

Robotun veya kenetlenme istasyonunun tizerine oturmayin veya ayakta durmayin.
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Guvenlik Bilgileri

Korozyonu veya hasari éhlemek i¢in su deposunda herhangi bir dezenfektan kullanmayin ve yalnizca Roborock tarafindan éerilen temizleme sollsyonunu
kullanin.

Merdiven gibi yukseltilmis alanlarin yakinina algak nesneler (ayakkabi, paspas gibi) koymayin. Aksi halde robot arizali sensdlerden
dolayi dus ebilir.

Su hasarini dlemek i¢in robotun ¢alis ti§ 1 zeminin susuz oldug undan emin olun.

Pilve S arj

S arj Unitesini 1sidan (radyatdrler gibi) uzak tutun.

S arj temas noktalarini islak bezle veya islak ellerle silmeyin.

Robotu depoya koymadan éce tamamen s arj edin, kapatin ve ardindan serin ve kuru bir yer se¢in. En azindan s arj edin

Pilin as iri des arjini élemek igin her t¢ ayda bir.

Sicaklik 40°C'den (104°F) yuksek veya 4°C'den (39°F) dis Uk oldug unda veya zeminde herhangi bir sivi veya yapis kan madde varken
Urdnd kullanmayin.

Atik pilleri atmayin. Onlari profesyonel bir geri déniis Gm organizasyonuna birakin.

UrtinGitas 1mak icin mutlaka kapali ve kapali oldug undan emin olun ve su depolarinda kalan siviyi bos altin.

Orijinal ambalaj tavsiye edilir.

Uluslararasi Sembollerin A¢iklamasi

" - ALTERNATI F AKIM sembolii [sembol IEC 60417-5032 (2009-02)]
~ - DOGRU AKIM sembolii [sembol IEC 60417-5031 (2009-02)]
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FCC/IC Beyani

Uyumluluk Bilgileri

Uriin Adi

S arj Uniteli Robot Elektrikli Stpirge

Uriin Modeli

Robotik Elektrikli Sipuirge Modeli: QX1PEC
Bos Yikama Doldurma Yuvasi: ENFD24LRR

Uyumluluk Beyani

Bu cihaz FCC Kurallarinin 15. Bdimune uygundur.

Cals tirma as ag idaki iki kos ula tabidir: (1) bu cihaz zararli

giris ime neden olamaz ve (2) bu cihaz, istenmeyen ¢alis maya

neden olabilecek giris imler de dahil olmak tzere alinan her tirli giris imi kabul etmelidir.

Bu cihaz, Kanada Yenilik, Bilim ve Ekonomik Kalkinma'nin lisanstan muaf RSS'leriyle uyumlu,
lisanstan muaf verici(ler)/alici(lar) i erir.

Calis tinlmasi as ag 1daki iki kos ula tabidir: (1) Bu cihaz

parazite neden olamaz.

(2) Bu cihaz, cihazin istenmeyen s ekilde ¢alis masina neden olabilecek parazitler de dahil olmak
Uzere her tirlU paraziti kabul etmelidir.

Sorumlu tarafin ABD'deki yazis malari

S irket Roborock Teknoloji A.S .
Adres ODA 1227, 12. KAT, 1000 N. WEST STREET, WILMINGTON, DE 19801
E-posta destek@roborock.com
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@ Genel Bakis

@ robot (Ustten Gariintim)

() ~Gug/Temizlik
Robotu agmak veya kapatmak igin basil

tutun

Temizlemeye bas lamak igin basin

—Gl¢ GétergeIs 1§ 1
Beyaz: Pil seviyesi %15
Kirmizi: Pil seviyesi < %15
Nefes alma: $ arj etme veya bas latma

Kirmizi renkte yanip sniiyor: Hata

O -Rihtim

Bag lanti istasyonuna dévmek/bos altmayi bas latmak icin basin

Nokta temizleme/paspas yikamayi bas latmak

icin basili tutun
NOt: Temizlik veya yerles tirme sirasinda robotu durdurmak igin herhangi bir
diig meye basin.
Al-1—Yerles tirme | stasyonu Bulucu
A1-2—Reaktif Teknoloji Engellerinden Kaginma

Sensa

@®Robot (Alttan G&iinim)
A2-1—Duvar Sens&i

A2-2—Cok Ytnll Tekerlek
A2-3—Hali Sensa i

A2-4—Yan Firca

A2-5—Ana Cark

A2-6—Ana Firca

A2-7—Ana Fir¢a Kapag 1 Mandallari

A2-8—Paspas Bezleri
A2-9—Es ik Sensdrleri

@ robot (Ust Kapak Ag k)

A3-1—Dikey Tampon
A3-2—LiDAR Sens& i
A3-3—WiFi Gésterge Is 1§ 1
Kapali: WiFi devre dis 1/$ arj oluyor

Yavas ¢a yanip sinlyor: Bag lanti bekleniyor

Hizla yanip séntiyor: Bag laniyor
Sabit: Wi-Fi bag Ii
A3-4—Sifirlama DUg mesi
A3-5—Cdp Kutusu

A3-6—$ arj Kontaklari
A3-7—I letis im Sensdrii

A3-8—Hava Cikis 1

A3-9—Konumlandirma DG mesi
/A3-10—Kendili§ inden Doldurulan Bag lanti Noktasi

A3-11—Otomatik Kaldir ve Déndir Paspas
Moddiller

A3-12—Emme Giris i

A3-13—Tampon

'.‘DMop Bezi Montaji

A4-1+—Cirt Cirth Pedler
A4-2—Paspas Aks!

Not: Paspas bezlerini yerine sabitleyin.

mPaspas Bezi
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@HCp Kovasi

A6-1—Cdp Kutusu Mandali
A6-2—Hava Giris i
A6-3—Yikanabilir Filtre
A6-4—Emme Giris i

ﬂg lanti{ stasyonu Tabani

€3Gl Kablosu

@71ek Kullanimlik Toz Torbas!

A10-1—Su Deposu Kulpu
A10-2—Su Deposu Mandali
A10-3—Kirli Su Deposu
A10-4—Toz Kabi Kapag 1
A10-5—$ arj Kontaklari
A10-6—Robot Doldurma Portu
A10-7—Emme Girig i
A10-8—Temiz Su Deposu
A10-9—Durum Géterge Is 13 |
Nefes alma: Bos altma/Paspas yikama

Kirmizi: Bag lant istasyonu hatasi
Kapali: Kapali/$ arj oluyor

A10-10—Su Cikis 1

A10-11—Hava Cikis lar

A10-12—Dock Tabani

A10-13—Filtre

A10-14—Toz Torbasi Yuvasi

A10-15—Yerles tirme Yeri1 s areti

A10-16—Temiz Su Sebilleri
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A10-17—Su Seviyesi $ amandirasi

A10-18—Tank Filtresinin Temizlenmesi

A10-19—Temizlik Tanki

X} Gig Kablosu Saklama

A11-1—Kablo Cikis lari

A11-2—GUg Bag lanti Noktasi

A11-3—Kablo Saklama Yuvasi

@ Kurulumu

@D Onemli Bilgi

B1-1—Dizenli kablolar, sert veya keskin nesneler
(givi ve cam gibi) ve yerdeki es yalari gevs etin
ve dengesiz, kirilgan, deg erli veya tehlikeli
es yalari hareket ettirin; bg/lece es yalarin
robota dolanmasi, ¢arpmasi veya devrilmesinden

kaynaklanan kis isel yaralanma veya mal

hasarini dnleyin.

B1-2—Robotu yikseltilmis bir alanda kullanirken,
kis isel yaralanma veya maddi hasarla
sonuglanabilecek kazara dis meleri énlemek

icin daima glvenli bir fiziksel bariyer kullanin.

Not: Robotu ilk kez kullanirken, tim temizlik rotasi boyunca
onu takip edin ve olasi sorunlara dikkat edin. Robot ilerideki
kullanimlarda kendi kendine temizlik yapabilecek.

Montaji

B2-1 — Bag lanti istasyonunu sert ve diiz bir zemine yerles tirin.

Tabanin her iki tarafini da sikica bastirarak
tabani takin ve ardindan ortadaki bag lanti

parcasini klik sesi duyuncaya kadar bastirin.

B2-2—Tiklayin

Not:  Bag lantiistasyonunu tas irken, dils mesini dlemek icin su
depolarini sabitleyin.
B2-3—Glig kablosunu bag lanti istasyonunun arkasina
bag layin ve fazla kabloyu depolama yuvasinin
icinde tutun.

Not: Gli¢ kablosu her iki taraftan da ¢ikabilir.

B2-4—Paspas akslarini bir tik sesi duyuncaya kadar robotun

icine hizalayin ve takin.

B2-5—Tiklayin

@ag lanti I stasyonunu Yerles tirin

Yaklas 1k 0,9 m (2,9 ft) yikseklig inde, 0,4 m (1,3 ft)

uzunlug unda ve 1,2 m (3,9 ft) genis li§ inde bir bos luk
birakin. Bag lanti istasyonunu sert ve diiz bir zemine (ahs ap/
fayans/beton vb.), duvara yaslanacak s ekilde yerles tirin.
Mobil uygulamayla daha iyi bir deneyim i¢in konumun iyi

bir Wi-Fi'ye sahip oldug undan emin olun ve ardindan fis i
takin ve bag lanti istasyonu durum gétergesi 1s 1§ inin

agik oldug undan emin olun.

B3-1—Yaklas 1k 0,9 m (2,9 ft)
B3-2—Yaklas 1k 0,4 m (1,3 ft)
B3-3—Yaklas 1k 1,2 m (3,9 ft)
Notlar:

Giic kablosu yere dikey olarak sarkiyorsa robot tarafindan
yakalanabilir ve bu da bag lanti istasyonunun hareket etmesine veya
bag lantisinin kesilmesine neden olabilir.

Bag lanti istasyonu durumu gdterge is 1§ 1, bag lanti istasyonu
agildig inda yanar, robot s arj olurken kapalidir.
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Bir hata olus tug unda bag lanti istasyonu durum gésterge Is 13 | kirmiziya déner.
Bag lanti birimini ates ten, isidan ve sudan uzak, diiz bir zemine
yerles tirin. Robotun havada asili kalabilece i dar alanlardan veya
yerlerden kagmnin.

Bag lant biriminin yumus ak bir yizeye (hali/mat) yerles tirilmesi,

bag lant biriminin devrilmesine neden olabilir ve yerles tirme ve kalkis
sorunlarina neden olabilir.

Bag lanti birimini dog rudan giines 15 1§ Indan veya bag lanti noktasi
konum is aretini engelleyebilecek herhangi bir s eyden uzak tutun;

aksi takdirde robot bag lanti istasyonuna dinemeyebilir.

Bag lanti birimini temiz su deposu, kirli su deposu, toz haznesi
kapag 1, tek kullanimlik toz torbasi veya temizleme haznesi olmadan
kullanmayin.

Bag lanti istasyonunun bakimini bakim talimatlarina gée yapin.
Bag lanti birimini islak bir bez veya kag it mendille temizlemeyin.

Tum rihtimlar fabrikadan ¢ikmadan dnce su bazli testlere tabi
tutulur. Rihtimin su yolunda az miktarda su kalmasi normaldir.

@€ Acmave S arj Etme

Robotu agmak igin dig rr@,))i basili tutun. Glg 15 1§ 1 sabit
yanana kadar bekleyin ve ardindan robotu s arj olmasi igin
dock'a yerles tirin.

Bag lanti biriminin a¢ik oldug undan emin olun.

Robof@n s arj edilmek tizere otomatik olarak bag lanti

noktasina dinmesini sag lamak icin robotun Gzerindeki dig meye basin.

Robot, yerles ik, yiksek performansli, s arj edilebilir
bir lityum iyon pil takimiyla donatilmis tir. Pil performansini

korumak igin robotu s arjli tutun.

B4-1—Yerles tirme i stasyonu Durum Gésterge Is 1§ 1
kapanir, Robot Giig Gésterge Is 1§ 1 yaniyor:
S arj oluyor

Not: pil zayif oldug unda robot agilmayabilir. Bu durumda robotu
s arj olmasi icin dock'a yerles tirin.
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Uygulamaya Bag lanma

1. Uygulamayi I ndirin

Uygulamayi indirip yuklemek i¢in App Store veya
Google Play'de "Roborock"u arayin veya QR kodunu

tarayin.

2. WiFi'yi sifirlayin

A. Ust kapag 1 acin ve WiFi gésterge is 1§ ini bulun.

B. ve dii§ melerini basili tuth) 0
“WiFi Sifirlaniyor” sesli mesajini duyana kadar. WiFi
gGsterge 1S 1§ 1yavas ¢a yanip séndig Unde sifirlama
is lemi tamamlanmis tir. Robot daha sonra

bag lanti kurulmasini bekleyecektir.

Notunuz nedeniyle robota bag lanamiyorsaniz:
yénlendirici yapilandirmasi, unutulmus bir parola veya bas ka bir

nedenden dolay WiFi'yi sifirlayin ve robotunuzu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

3. Cihaz Ekle

Roborock uygulamasini agin, "Bag lanmak iin Tara"
veya "Cihaz Ara" dig mesine dokunun ve uygulamada

belirtildig i s ekilde cihazinizi ekleyin.

Notlar:

Gergek silreg, devam eden uygulama giincellemeleri nedeniyle deg is iklik gisterebilir.
Uygulamada sag lanan kilavuzu izleyin.

Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

Robot bag lanti igin 30 dakikadan fazla beklerse Wi-Fi otomatik olarak
devre dis 1 birakilacaktir. Yeniden bag lanmak istiyorsaniz

devam etmeden dce WiFi'yi sifirlayin.

@ Kullanim Talimatlari

Agik/Kapali

Agmak igin diig meyi bas(bxutun

robot. Gli¢ g&terge I 1§ 1 yanacak ve robot bekleme
moduna girecektir.

Robotu kapatmak ve tem{@lpme déngusiinii tamamlamak

igin dig meyi basili tutun.

Not: Robot s arj edilirken kapatilamaz.

@ su Tankinin Doldurulmasi

Temiz su deposunu ¢ikarip agin ve depoyu MAX'a kadar
suyla doldurun. Kapag 1 kapatin, mandali kilitleyin ve
tanki tekrar yerine yerles tirin.
Notlar:

Korozyonu veya hasari élemek igin su deposunda herhangi bir

dezenfektan kullanmayin ve yalnizca Roborock tarafindan @erilen
temizleme soltsyonunu kullanin.

Robotun kayma nedeniyle hatali galis masini élemek iin ¢ok
fazla temizleme sollsyonu eklemeyin.

Su haznesinin deformasyonunu dlemek igin, hazneye sicak su
koymayin.

Su deposunda su izleri kalirsa, yeniden takmadan thce bunlari
silerek temizleyin.

@ Temizlemeye Bas lama

Temizlemeyed}b§ lamak igin dig meye basin.
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Robot oday! tarayarak temizlik rotasini planlayacaktir.
Bir odayi bdgelere ayirir, thce bdge kenarlarini

cizer ve ardindan bdgeyi zikzak deseninde doldurur.
Bunu yaparken robot tiim bdgeleri tek tek

temizleyerek evi verimli bir s ekilde temizliyor.

C2-1—Bdge 1 - Temizlendi.
C2-2—Bdge 2 - Temizlendi.

C2-3—Bdge 3 - Devam Ediyor.
C2-4—Bdge 4 - Sonraki Bdge.

Notlar:

Robotun otomatik olarak stipUrip dock'a dxmesini sag lamak igin
robotu dock'tan bag latin. Temizlik sirasinda dock'u hareket ettirmeyin.

Pil seviyesi g ok diis iikse temizlik bas latilamaz.
Temizlig e bas lamadan énce robotun s arj olmasini bekleyin.
Temizlemeden @ce kablolari (bag lanti istasyonunun giic kablosu
dahil) ve deg erlies yalari yerden kaldirin. Gevs ek es yalar
robot tarafindan surtklenebilir, bu da elektrikli cihazlarin

bag lantisinin kesilmesine veya kablolarin ve es yalarin hasar
gérmesine neden olabilir.

Temizlik 10 dakikadan kisa stirede tamamlanirsa alan iki kez
temizlenecektir.

Temizleme dinglisti sirasinda pil azalirsa robot otomatik olarak
bag lanti istasyonuna geri déner. Robot s arj edildikten sonra
kaldig 1 yerden devam edecektir.

Robot, haliyl temizlerken paspas bezi tutucularini geri ¢ ekecektir.
Bundan kaginmak icin uygulamada haliyi girilmez bdge olarak

da ayarlayabilirsiniz.

Her temizlik is ine bas lamadan ice paspas bezlerinin diizgiin

s ekilde takildig indan emin olun.

Nokta Temizleme

Duraklatma modunda nokth temizlemeyi bas latmak
icin dug meyi basili tutun.
Temizleme aralig 1: Robot, kendi merkezli 1,5 m (4,9 ft) x

1,5 m (4,9 ft) kare alani temizler.
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Nokta temizlig inden sonra robot otomatik olarak Not:
bas langig noktasina diniin ve beklemede kalin.

Duraklat

Robot galig irken, duraklatmak igin herhangi bir diig meye
basin, temizlemeye devam etﬂ:)ek icin dig meye basin
ve robotu bag lanti istasyonuna@ri gdndermek igin

dig meye basin.

Not:  pyraklatimis bir robotun dock'a manuel olarak yerles tirilmesi, mevcut

temizleme i lemini sonlandiracaktir.

Uyumak

Robot 10 dakikadan fazla duraklatilirsa uyku moduna
gegecek ve glic gésterge is 1§ 1 birkag saniyede bir yanip
sdnecektir. Robotu uyandirmak igin herhangi bir tus a
basin.

Notlar:

Robot s arj olurken uykuya geg meyecektir.
Robot, 12 saatten fazla uyku modunda birakilirsa otomatik olarak
kapanacaktrr.

DND Modu

Varsayilan Rahatsiz Etmeyin (DND) siiresi 22:00 ile 08:00
arasidir. DND modunu devre dis 1 birakmak veya DND
sresini deg is tirmek igin uygulamayi kullanabilirsiniz.
DND agikken robot otomatik olarak temizlemeye devam
etmeyecek, glic gétergesiis 1§ 1 sinecek ve sesli

mesajin ses diizeyi azalacaktir.

Paspas Bezlerinin Yikanmasi

Temizlik sirasinda robot, ne zaman geri dinmesi
gerektig ini otomatik olarak belirler.

Paspas performansini en st diizeye ¢ikarmak

icin paspas yikama ve su deposunu yeniden

doldurma yuvasi. Temizlik sirasinda robotu paspas
yikamaya geri géndermek igin uygulamadaki Dock
diig mesine dokunun. Robot s arj olurken, robotun
tzerindeki dig meyi basil(Ritun veya yikamayi manuel

olarak bas latmak i¢in uygulamadaki Yikama diig mesine

dokunun. Yikamayi durdurmak i¢in herhangi bir tus a basin.

Notlar:

Robotun paspasi otomatik olarak yilkamasini sag lamak igin
robotu dock'tan bas latin ve temizlik sirasinda dock'u hareket

ettirmeyin.
Paspas yikama sikhig 1 ve ylkama modu uygulamada deg is tirilebilir.

Bos altma

Robot temizlikten sonra dock'a déndiig tinde otomatik
bos altma otomatik olarak bas layacaktir.
Mantel olarak bos altmak igin yerles @Imi§ robottaki

dig meye basin veya uygulamadaki ilgili dig meye

Notlar:

Kurutma siiresi uygulamada deg is tirilebilir.

Otomatik kurutma uygulama aracil 1yla devre dis 1 birakilabilir.

S arj etme

Temizledikten sonra robot s arj olmak igin otomatik
olarak dock'a dénecektir. Duraklatma modunda robotu
bag lanti ist@onuna geri gdndermek igin diig meye

basin. Robot s arj olurken guig gésterge I 1§ 1 sahecektir.

Not:  Robot dock'u bulamazsa otomatik olarak bas langig konumuna
geri dinecektir. Yeniden s arj etmek igin robotu manuel olarak dock'a
yerles tirin.

Hata
Bir hata olus ursa gii¢ g&terge 15 1§ 1
robotta kirmizi renkte yanip sthecek veya durum gétergesi

dock'taki i 1k sabit kirmizi renkte yanacaktir. Uygulamada

bir acilir bildirim alacaksiniz ve sesli bir uyari duyulabilir.

dokunun. Bos altmayi durdurmak i¢in herhangi bir dig meye basin.

Notlar:

Otomatik bos altma uzun stire kullanilmadan birakildig inda, ¢ @
kutusunu manuel olarak bos altin ve optimum bos altma
performanst igin hava giris inin agik oldug undan emin olun.
Otomatik bog altma uygulama araciig yla devre dis 1 birakilabilir.
Sik stk manuel bos altma yapmaktan kagnin.

Kurutma

Paspas ylkama veya temizlik tamamlandiktan sonra
kurutma otomatik olarak bas lar. Kurutmayi manuel
olarak bas latmak veya durdurmak igin uygulamadaki ilgili

dig meye dokunun.

Notlar:

Robot, 10 dakikadan fazla arizali bir durumda birakilirsa
otomatik olarak uyku moduna gegecektir.

Arizali bir robotun dock'a manuel olarak yerles tirilmesi, meveut
temizleme is lemini sonlandiracaktir.

Sistemi Sifirlama

Robot bir diig meye basildig inda yanit vermiyorsa veya

kapatilamiyorsa Reset diiy mesine basarak sistemi sifirlayin.

Not: sistemin sifirlanmasinin ardindan planli temizlik ve WiFi gibi
mevcut ayarlar fabrika ayarlarina déndurilecektir.
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Fabrika Ayarlarini Geri Yikleme

Robot, sistem sifirlandiktan sonra diizgiin ¢alis miyorsa
agin. DUg meyi basil tutun ve ayni zamanda "Fabrika
ayar@l geri ylkleniyor" sesli mesajini duyana kadar
Sifirla dig mesine basin. Robot daha sonra fabrika

ayarlarina déndirdlecektir.

@® Rutin Bakim

Deg is tirme sikig 1 bag Ii olarak deg is iklik gésterebilir. Not:
durum hakkinda. Anormal as iInma meydana gelirse pargalari
derhal deg is tirin.

@) Ana Firca

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir deg is tirin
D1-1—Ana Fir¢a Kapag 1

D1-2—Ana Firga Kapag 1 Mandallari
D1-3—Ana Firca

D1-4—Ana Firga Bas liklari
D1-5—Ana Fir¢a Yatag |

D1-6—Robotu ters gevirin ve ana firga kapag ini
¢ikarmak i¢in ana firca mandallarina basin.

D1-7—Ana fircayr dis ari gekin ve gikarin
ana firca yatag 1. Kapaklari ¢ikarmak icin
ana firga kapaklarini belirtilen kilit agma
ythiinde déndiriin ve ana fircanin her iki

ucunda dolas an saglari veya kiri temizleyin.

D1-8—Ana firgay yeniden takin.

D1-9—Ana firca kapag ini yeniden takin. Yapmak

D&t dis in yuvaya tam olarak

oturdug undan emin olun ve ardindan ana
firga kapag ina bastirarak kilitleyin.

bir tiklama duyarsiniz.
Notlar:

Ana firga islak bir bezle silinmelidir. Ana firga 1slaksa dog rudan
giines 15 1§ indan uzakta ac 1k havada kurutun.

Ana fircayr temizlemek icin as indirici temizleme swilari veya
dezenfektanlar kullanmayin.

@®VYan Firga

* Aylik olarak temizleyin ve 3-6 ayda bir deg is tirin.

Yan firga vidasini s&in. Yan firgayi ¢ikarip temizleyin.

Fircayi tekrar takin ve vidayi sikin.

@B Cok Yanli Tekerlek

* Gerektig i gibi temizleyin.

D3-1—Aksi kaldirip tekerleg i ¢ikarmak igin kg Uk bir
tornavida gibi bir alet kullanin.

Not: Gok yanlii tekerlek braketi ¢ ikarilamaz.

D3-2—Tekerleg i ve aksi suyla yikayin.

sag ve kiri temizlemek igin su.
Tekerleg i kurutun ve yerine sikica bastirarak

yeniden takin.

@B Ana Tekerlek

* Gerektig | gibi temizleyin.

Ana tekerleg i yumus ak, kuru bir bezle temizleyin.

€5 Ch Kovasi

* Gerektig i gibi temizleyin.

D5-1—Robotun Ust kapag ini agin ve ¢ & kutusunu

¢ikarmak igin ¢ @ kutusu mandalina basin.

D5-2—Yikanabilir filtreyi agin ve ¢ & kutusunu bos altin.

D5-3—Cdp kutusunu temiz suyla doldurun ve

yikanabilir filtreyi tekrar takin. Cd kutusunu

yavas ¢a sallayin ve ardindan kirli suyu dé&in.

Not:  Tikanmayi élemek igin herhangi bir temizleme sivisi olmadan
yalnizca temiz su kullanin.

D5-4—Cp kutusunu ve yikanabilir olani birakin

kurumasi igin filtreleyin.

@D Yikanabilir Filtre

* 2 haftada bir temizleyin ve filtreyi 6-12 ayda bir deg is tirin.

D6-1—Filtreyi cikarin.

D6-2—Filtreyi tekrar tekrar durulayin ve mimkin oldug u
kadar fazla kiri temizlemek igin hafif¢e vurun.

Not:  Olasi hasari lemek igin filtrenin yiizeyine elleriniz, firaniz
veya sert nesnelerle dokunmayin.

D6-3—Filtrenin tamamen kurumasi ve yeniden

takmasl icin en az 24 saat bekleyin.

(D7 Mop Bezleri

* Gerektig i gibi temizleyin ve 1-3 ayda bir deg is tirin.

D7-1—Paspas bezini paspas bezi yuvasindan gikarin.

Paspas bezini temizleyin ve havayla kurutun.



Machine Translated by Google

Not:  Kirli bir paspas bezi yikama performansini etkileyecektir.
Kullanmadan énce temizleyin.
D7-2—Paspas bezini tutucuya yerine ve sikica

yapis tirin.

@F Robot Sensdrleri

* Gerektig i gibi temizleyin.

As ag 1dakiler dahil tim sensdrleri silmek ve temizlemek iin
yumus ak, kuru bir bez kullanin:

D8-1—Yerles tirme I stasyonu Bulucu

D8-2—Reaktif Teknoloji Engellerden Kaginma Senséti
D8-3—Duvar Sensdt

D8-4—1I letis im Sens&u

D8-5—Hali Sensdru

D8-6—D&t Ugurum Sensau

Hareketli I skele

Bag lanti birimini yukari kaldirin ve hareket ettirin. Bag lanti
biriminin diis mesini tlemek i¢in bag lanti birimi tabanini, su
deposu tutamaklarini veya toz haznesi kapag ini dog rudan

kaldirarak bag lanti birimini hareket ettirmeyin.

D Kirli su Deposu

* Gerektig i gibi temizleyin.

Kirli su deposunun kapag ini agin ve kirli suyu

bos altin. Tanki temiz suyla doldurun, kapag ini kapatin

ve ¢alkalayin. Kirli suyu d&kiin. Kapag 1 kapatin ve
ardindan tekrar takin.

o S arj Temas Alanlari

* Aylik temizlik yapin.

Robot ve dock tizerindeki s arj temas noktalarini
silmek icin yumus ak ve kuru bir bez kullanin.

- Tek Kullanimlik Toz Torbasinin Deg is tirilmesi

* Gerektiq inde deg s tirin.

D12-1—Toz haznesi kapag ini ¢ikarin.

D12-2—Tek kullanimlik toz torbasini ok yaniinde ¢ ikarin
ve atin.

Notlar:
Toz torbasi sapl, sizintlyl dilemek igin ¢ikarildig inda
torbayi kapatir.
Torba olmadan otomatik bos altmayi dlemek igin, toz
haznesi kapag ini kapatmadan ace daima bir toz torbasi takin.
Ayrica uygulamada otomatik bos altmay da devre dis 1 birakabilirsiniz.
D12-3—Filtrenin etrafini kuru bir bezle temizleyin.
bez. Bos altma performansini en Ust diizeye
¢ikarmak i¢in yuva boyunca yeni bir
tek kullanimlik toz torbasini takin ve toz
torbasini agin.

NOt:  atiklarin kagmasini ve bag lanti istasyonuna zarar vermesini

@lemek iin tek kullanimlik toz torbasinin diizgiin s ekilde kapatildig indan emin olun.
D12-4—Toz haznesi kapag ini kapatin ve

glvenli bir s ekilde kapatildig indan emin olun.

P Temizleme Tanki

* Gerektig i gibi temizleyin.
D13-1—Temizleme tankini gikarin.

D13-2—Temizleme tankini ve filtreyi suyla durulayin.

D13-3—Temizleme tankini tekrar takin.

13

Temel Parametreler

Robot
Modeli QX1PEC
14,4 V/5200 mAh (T P)
Pil
lityum iyon pil
20V 1:5A

Nominal Giris

S arj Suresi

Yaklag ik. 4 saat

Not:  Seri numarasli robotun alt tarafindaki etikette

bulunmaktadir.

Yikama Doldurma Yuvasini Bos alt

Modeli

EWFD24LRR

Nominal Giris Gerilimi 120V~

Nominal Frekans 60Hz

Nominal Giris (Toz

6A
toplama)
Nominal Giris 1A
(Tozsuz toplama)

20V 1:5A

Nominal Cikis

Pilin § arj Edilmesi

14,4 V/5200 mAh (Tipik)

lityum iyon pil
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Cevre Koruma Aciklamasi

Pilin ¢ikariimasi

* As ag 1daki bilgiler yalnizca robotun imhasi igin gegerlidir ve gtinlik is lemlerde takip
edilmemelidir

Dahili lityum iyonun i¢erdig i kimyasal maddeler

Bu Urtindn pili cevre kirlilig ine neden olabilir. Bu Grini
atmadan dnce pili ¢ikarin. Daha sonra pil, yerel yetkililer
aracihg 1yla veya piller bir pil geri ddnis Um tesisine
sag lanarak uygun s ekilde geri dénts turtlmelidir.

Pil nasil gikarihir:

1. Robotu, pili bitene kadar bag lanti istasyonuna bag lamadan
calis tirin.

2. Robotu kapatin.

3. Pil kapag ini s&in.

4. Pil kapag ni ¢ikarin.

5. Pil konnekt&unti dis ari ¢ekmek i¢in mandala basin ve
pil.

Notlar:

Pili ¢ikarmadan aice tamamen bos aldig indan ve robotun bag lanti istasyonuyla

bag lantisinin kesildig inden emin olun.

Pil takiminin tamamini gikarin. Kisa devreleri veya tehlikeli madde sizintisini dlemek igin pil takimi
muhafazasina zarar vermekten kaginin.

Pil sivisiyla kazara temas halinde, suyla iyice durulayin ve derhal tibbi yardima bas vurun.

Yaygin Sorunlar

Sorun C&zim
Pil zayif. Robotu s arj istasyonuna koyun ve kullanmadan thce s arj
Gug edin.
agilamiyor. Pil sicakhg 1 gok dus ik veya ¢ok yiiksek. Robotu yalnizca 4-40°C
(39-104°F) aralig inda kullanin.
Bag lanti istasyonu gtice bag I deg il. Gug kablosunun her iki
Yapilamiyor ucunun da dizgiin s ekilde bag lanip bag lanmadig ini kontrol edin.
. Zayif temas. Bag lanti istasyonunun ve robotun s arj temas
s an. noktalarini temizleyin.
Bag lant istasyonu gésterge 15 13 inin ag 1k oldug unu dog rulayin.
Yuksek veya dus Uk sicakliklarda kullanildi§ inda robot, pil énrini
) uzatmak i¢in s arj hizini otomatik olarak azaltacaktir.
Yavas s arj.

S arj kontaklari kirli. Bunlari kuru bir bezle silin.

Yerles tirme yapilamiyor.

1 skele yakininda g ok fazla engel var. Ag ik bir alana tas 1yin.
Robot s arjistasyonundan ¢ok uzakta. Daha yakina yerles tirin ve
tekrar deneyin.

Bag lantiistasyonu bulucu kirli olabilir. Kuru bir bezle silin.

Temizlik

sirasinda gurdltd.

Ana firga, yan firga veya ana tekerlekler sikis mis olabilir.
Robotu kapatin ve temizleyin.

Gok ynlii tekerlek sikis mis  olabilir. Temizlemek amaciyla

¢ikarmak igin bir tornavida kullanin.

Yapilamiyor
bag lanmak
Wifi.

Wi-Fi devre dis 1. WiFi'yi sifirlayip tekrar deneyin.
Zayif Wi-Fi sinyali. Robotu WiFi aliminin iyi oldug u bir alana tas 1yin.

Anormal WiFi bag lantisi. WiFi'yi sifirlayin, en son mobil uygulamayi
indirin ve yeniden deneyin.

WiFi'ye aniden bag lanilamiyor. Yénlendirici ayarlarinizda bir hata
olabilir. Sorun giderme konusunda yardim i¢in Roborock M teri
Hizmetleriyle iletis ime gegin.
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Yaygin Sorunlar

C@im

Paspas bezleri diizglin takilmamis . Yeniden ytkleyin.
Zemin kirli. Daha iyi temizlik icin uygulamadaki paspas yikama modunu

deg is tirin.

Sorun C&im Sorun
Robot s arj Azaltilmig
istasyonundayken Robot, pil performansini korumak igin kenetlendig inde giic ¢ekecek, paspas yilkama
gui her ancak giig tiketimi son derece dis k. performansi.
zaman ¢ekiliyor

Bas latilamiyor
mu?

otomatik kurutma.
Robot mu
olmasi gerek

en az 16 saat
sireyle s arj edilir
ilki igin

g kullanim?

Otomatik kurutma devre dis 1. Uygulama ici ayarlari kontrol edin.

Otomatik kurutma yalnizca paspaslama veya paspasla yikama sonrasinda bas lar.

Hayir. Lityum iyon pillerin hafiza etkisi yoktur. Robot tamamen s arj

edildikten sonra kullanilabilir. Otomatik

bos altma yapilamiyor.

$ ar
edildikten

sonra temizlik

devam etmiyor.

Robotun DND modunda olmadig indan emin olun. DND modu

Otomatik bos altma devre dis 1. Uygulama i¢i ayarlari kontrol edin.

Bag lanti istasyonu toz haznesi kapag 1 takil deg il. Kontrol edin ve y(ikleyin.
Robotun temizlemeden dock'a daxmesi durumunda otomatik bog altma
tetiklenmeyecektir.

Robot, Rahatsiz Etmeyin (DND) modunda bag lanti istasyonuna dindikten
sonra otomatik olarak bog almayacaktir. Temizleme veya DND s(resini

ayarlayin veya bos altmayi manuel olarak bas latin.

temizlig i dhleyecektir.
Kullanicilar yeniden s arj etmek icin diig meye basarsa veya rofdtu

manuel olarak tekrar dock'a yerles tirirse robot temizlig e devam etmeyecektir.

Robot aniden
belli bir noktay!
kagryor.

Paspas bezleri
Duvar sensdr(, ugurum sensaleri veya hali sensa kirli olabilir. Bunlari
. » yikanamiyor.
yumus ak, kuru bir bezle silin.

Programlar:

etkili deg il.

Programlar yalnizca pil %15'in Gizerinde oldug unda gecerli olacaktir.

Mop kullaniimadig 1 takdirde yikanmayacaktir.
Robot dock'tan bas lamazsa veya uygulama haritasinda dock

bulunamazsa paspas yikamak i¢in dock'a dinmez.

Temiz su deposunun yerles imini kontrol edin veya gerekiyorsa yeniden doldurun.
Kirli su deposunun yerles imini kontrol edin veya gerekiyorsa bos altin.
Temizleme tankinin veya temizleme tanki filtresinin dog ru s ekilde

takildig ini kontrol edin.

Bag lanti istasyonundaki

LED durum géstergesi
i 1§ 1 sabit kirmizi

renkte yaniyor.

Gerilim hatasi. Yerel voltajin bag lanti istasyonunda listelenen
gereksinimleri kars 1layip kars ilamadig ini kontrol edin.

Temiz su deposunun yerles imini kontrol edin veya gerekiyorsa yeniden doldurun.
Kirli su deposunun yerles imini kontrol edin veya gerekiyorsa bos altin.
Temizleme tankinin veya temizleme tanki filtresinin dog ru s ekilde

takildig in1 kontrol edin.

Bos altma

performansinda
azalma veya

Ana firga veya ana firga kapag 1 diizgiin takilmamis . Kontrol edip
yerine monte edin.
Filtre, hava kanali, emme giris i, hava giris i, ¢@ kutusu veya toz torbasi

tikal. Tikanikliklari gidermek icin temizleyin.

bos altma sirasinda alis iimadik guirdiltd.




